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Wspotczesny cztowiek srednio statystyczne

spedza okoto 80% swojego Zycia wewnatrz
pomieszczen. Jakosc¢ powietrza wewnetrznego

wptywa na nasze S@mopoczucie, zdrowie,
mozliwosc koncentracji, wydajnosc @
pracy oraz efektywnos¢ odpoczynku.

Sktad powietrza wewnetrznego jest jednym z
gtownych czynnikow okreslajacych warunki
mikroklimatu panujgcego w pomieszczeniach.
Znajomosc parametrow powietrza takich jak

Dane pomiarowe z przetwornikow pomiarowych nadestane do
koordynatora drogg radiowg przesytane sg do komputera poprzez
tacze transmisji szeregowej USB. Podczas pomiarow na
komputerze jest uruchomiony program ,Monitor” przechwytujacy
dane z sieci sensorycznej i zapisujacy je do pliku pomiarowego

stezenie 9826W i temperatura, pozwala w formacie TDMS (Technical Data Management Streaming).

na podejmowanie decyzji o zmianie nastaw Wybrany format zapisu danych do pliku pozwala na jego pdzniejsze
systemu wentylacji lub klimatyzacji w celu wykorzystanie w wielu popularnych programach uzytkowych,
poprawy jakosci powietrza. takich jak edytory baz danych, arkusze kalkulacyjne lub

programy do analizy danych.
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Program ,Monitor” wyswietlajacy dane pomiarowe z czterech przetwornikow

void Fun_SPI_Initialization (void) {

Programy komputerowe ,Monitor” Elementami bezprzewodowej

LocVAR_UInt;

clock initialization

CLK >PCHCTRL[SERCOMS_GCLK_ID_CORE].reg = GCLK_PCHCTRL_GEN_GCLKO_Val | (1 << GCLK_PCHCTRL_CHEN_Pos); | ”Vlewe r” Stwo Frzo0no w S'rOdOWISku Slecl sensorycznej sq

GCLK->PCHCTRL[SERCOMS_GCLK_ID_SLOW].reg = GCLK_PCHCTRL GEN_GCLK3_Val | (1 << GCLK_PCHCTRL_CHEN Pos); c
O | r-.(L:>ALB(.-U\SK.reg |= MCLK_APBCMASK_SERCOMS; p ro g ra 0 ym La bVi ew fi r y mtl kro p I‘:’E.Ceso r'.owe
roaramowanie if (ISERCOMS->SPT.SYNCBUSY.bit.SWRST) { . Frzetworniki omiarowe.
p g if (SERCOMS->SPI.CTRLA.bit.ENABLE) { Natlonal Instrument (Emerson) p p

SERCOMS->SPI.CTRLA.bit.ENABLE = false;

Wewnqtrzne while (SERCOMS->SPI.SYNCBUSY.bit.ENABLE);
}
Ikrokontrolero'w SERCOMS->SPI.CTRLA.bit.SWRST = true;
I I l }
while (SERCOMS->SPI.SYNCBUSY.bit.SWRST);
L]
na plsa nO SERCOMS->SPI.CTRLA.reg = (@ << SERCOM_SPI_CTRLA_DORD_Pos /* Data Order: disabled */
. | @ << SERCOM_SPI_CTRLA_CPOL_Pos /* Clock Polarity: disabled */
W Z ku C | @ << SERCOM_SPI_CTRLA_CPHA_Pos /* Clock Phase led *
je y | @ << SERCOM_SPI_CTRLA_FORM_Pos 2 /
y . | © << SERCOM_SPI_CTRLA_IBON_Pos /* Immediate Buffer Overflow No
W erdOWISku | ® << SERCOM SPI CTRLA RUNSTDBY Pos /* Run In Standby: disabled */

| 3 << SERCOM SPI CTRLA MODE Pos); * Operating Mode: 3

prog ra mOWYI I I /hri sercomspi write CTRLA DOPO bf(SERCOM5, SERCOMS TXPO);

LocVAR_UInt = SERCOM5->SPI.CTRLA.reg;
LocVAR_UInt &= ~SERCOM_SPI_CTRLA_DOPO_Msk;

M i C ro C h i p St u d i 0 LocVAR UInt |= (@x@1<<SERCOM_SPI_CTRLA_DOPO_Pos);

SERCOMS->SPI.CTRLA.reg = LocVAR _UInt;

® cEm
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=

while (SERCOMS->SPI.SYNCBUSY.bit.SWRST);

firmy Microchip. hiin SERCNS ~SPT.SHCRSY bt EMBLE)

LocVAR_UInt = SERCOM5->SPI.CTRLA.reg;
LocVAR _UInt &= ~SERCOM SPI_CTRLA DIPO Msk;

LocVAR_UInt |= (@x@<<SERCOM_SPI_CTRLA_DIPO Pos);;
SERCOM5->SPI.CTRLA.reg = LocVAR_UInt;

while (SERCOMS->SPI.SYNCBUSY.bit.SWRST);

while (SERCOMS->SPI.SYNCBUSY.bit.ENABLE);

Mikrokontroler bedacy czescia

SERCOM5->SPI.CTRLB.reg = ((1 << SERCOM_SPI_CTRLB_RXEN_Pos) /* Receiver Enable: enabled */ t k nn
t | (@ << SERCOM_SPI_CTRLB_MSSEN_Pos) /* Master Slave Select Enabl: disabled */ prze Wornl a po Iarowego
Wewnq rznego | (@ << SERCOM_SPI_CTRLB_AMODE_Pos) /* Address Mode: @ */

| (8 << SERCOM_SPI_CTRLB_SSDE_Pos) /* Slave Select Low Detect Enable: disable

Fragment oprogramowania Fragment oprogramowania ,Viewer”
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